IV.18.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA ROBOTY
ROZBIORKOWE | PRZYGOTOWAWCZE

B.18.00.00
1. Wst ep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaciji t echnicznejs g

wymagania dotycz ace wykonania i odbioru robd6t rozbiérkowych dla

Rozbudowy i przebudowy Zespotu Szkét nr 1 o hal e sportow g icz esé
dydaktyczn a wraz z zapleczem sanitarno-szatniowym i urz adzeniami
budowlanymi (w tym m.in. drogi wewn etrzne, chodniki, miejsca

postojowe)  obejmuj aca wewn etrzne instalacje; wod.-kan., co,
elektryczn g, gazow a, wentylacyjn a a tak ze budowa doziemnej cz esé

instalacji elektrycznej, teletechnicznej, instalacj i zewn etrznej
kanalizacji deszczowej i sanitarnej, przyt acza wodoci agowego i
kanalizacji sanitarnej; budowa $cian oporowych, przebudowa zjazdoéw z

ul. Wyspia nskiego i Lisa Kuli; przebudowa z przeto zeniem przyt acza
wodoci agowego, gazowego; przebudowa sieci kanalizacji sani tarneji
instalacji kanalizacji deszczowej na dz. nr ewid. 1689/7, 1689/8,
1689/9, 2619, 1718/1, 2598, 2467/1 poto zonych w Ropczycach.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacj i robot

wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obj etych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuj a wszystkie czynno sci
umozliwiaj ace i maj ace na celu wykonanie rozbiérek wyst epuj acych
w obiekcie.
W zakres tych rob6t wchodz a:

B.01.01.00. — Rozbidrki
B.01.01.01. — Rozbidrki obiektow kubaturowych
B.01.01.02. — Rozbidrki obiektow in zynierskich

1.4. Okre $lenia podstawowe
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Okre s$lenia podane w niniejszej SST s a zgodne z obowi azuj acymi

odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycz ace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako $¢ wykonania robét, ich
zgodno $¢ z dokumentacj g projektow &, SST i poleceniami In zyniera.
2 Materiaty
2.1. Dla rob6t wg B.01.01.00 materiaty nie wyst epuj a.
3Sprz et
3.1. Do rozbiérek mo ze by ¢ u zyty dowolny sprz et.
4 Transport
Transport materiatlow z rozbiorki srodkami transportu.
Przewo zony tadunek zabezpieczy ¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5Wykonanie robét

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przyst  apieniem do robot rozbiérkowych nale zy:

- teren ogrodzi ¢ioznakowa ¢ zgodnie z wymogami BHP,

- zdemontowa ¢ istniej ace zasilanie w energi e elektryczn a, instalacj e
teletechniczn a | wodno-kanalizacyjn a oraz wszelkie istnigj ace
uzbrojenie.

5.2. Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi ¢ zgodnie z rozporz adzeniem Ministra Infrastruktury
z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr 47 poz. 401) w spraw ie bezpiecze  nstwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlany ch.
5.2.1. Rozbiérka  ogrodzenia, ruroci agow, elementéw  stalowych
i zasiekow
(1) Elementy stalowe zdemontowa ¢ poprzez ci ecie palnikiem

i zto zenie elementdéw w miejscu skltadowania.

(2) Fundamenty betonowe rozebra & r ecznie lub mechanicznie.
Uzyskany gruz skiadowa ¢.
(3) Wykopy zasypa ¢ gruntem rodzimym. Teren splantowa ¢.
Teren splantowa ¢. Nadmiar gruntu odwie z¢& na wskazane przez
In zyniera miejsce na odlegto $¢ do 25 km.
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6 Kontrola jako §ci robot
Wymagania dla robét rozbiérkowych podano w punktach 5.1. do 5.2.

oraz w wymaganiach ogélnych

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymi s a:
B.01.01.03. — Rozbiérki ogrodze n i zasiekéw — [m]

8. Odbior robot

Wszystkie roboty obj ete B.01.00.00. podlegaj a zasadom odbioru
robot zanikaj acych.
9. Podstawa ptatno SCi

Podstawa ptatno  sci za roboty zgodnie z wymaganiami ogélnymi.
Placi si e za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi
w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora Nadzoru mie rzone

w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegobtowe

10.1. Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego w budowania

zakwalifikuje Inspektor Nadzoru.

10.2. llo $ci robot rozbidrkowych mog a ulec zmianie na podstawie

decyzji Inspektora Nadzoru.

167



